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1. DANE OGOLNE

1.1 Temat i zakres opracowania.
Tematem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas przebudowy drogi.
1.2 Podstawa opracowania.

¢ Dziennik Ustaw zalacznik do numeru 220, poz. 2181 z dnia 23.12.2003r.
»>zczegolowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki umieszczania ich
na drogach”.

e Rozporzadzenia Ministréow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 w sprawie znakéw i sygnalow
drogowych (Dz. U. Nr 170 poz 1393 z dnia 12.10.2002).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w
sprawie szczegolowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem. (Dz. U. Nr 177 poz 1729 z
dnia 14.10.2003r).

¢ Mapa projektowa projektu zagospodarowania terenu

1.3 Termin realizacji.
Projekt zostanie wprowadzony do II kwartal 2015.

2. OPIS TECHNICZNY
2.1 Stan istniejacy.

Droga ma szeroko§¢ ok 5,5m. Obowiazuje predkos¢ 20km/h. Obowiazuje
ograniczenie tonazu do 2,5T. Wystepuje ruch lokalny.

2.2 Wprowadzane zmiany w oznakowaniu.

Ze wzgledu na powtarzajacy si¢ zakres robot oznakowanie zostanie wykonane w oparciu
o schematy zabezpieczenia robot.

W oznakowaniu robodt zostala zastosowana zasada odlegloSci znakéw
ostrzegawczych od miejsca robot: 30 — 100m. Projektowane znaki sa w odleglo$ci
10m od siebie lub od istniejacego oznakowania w terenie. W projekcie ujeto
stosowanie znaku A-30 z tabliczkg o tresci: Piesi.

W celu prowadzenia robot nalezy wygrodzi¢ wzdluz robdt znakami U-21b.
W przypadku wykopow glebokich powyzej 0,5m na odcinku kilku metréw nalezy
zastosowac zapory U-20a wzdluz robot.

Dla ruchu pieszych projektuje si¢ znaki U-20c, znak B-41 i tabliczke o tresci: ,przejscie
druga strona ulicy”.

W odleglosci 30-100m przed miejscem robot nalezy ustawié znak A-14.

Dla robét zawezenia ruchu nalezy dotozy¢ oznakowanie A-12.

W przypadku robot na jezdni zaprojektowano osobny schemat.



Wielkos$¢ znakéw winna by¢ o jeden wigksza niz obowigzujaca na drodze, tj. Duza.
Zaleca sig stosowanie znakéw z folig drugiej generacji.

Ze wzgledu na natezenie ruchu nie planuje sie takze tworzenia tymczasowych
przejsc dla pieszych.

2.3 Wytyczne wykonawcze
Oznakowane pionowe powinno byé zamontowane zgodnie z warunkami
technicznymi dla znakow i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenistwa
ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach (zawartych w Dz.U.
Nr 220, poz 2181 z dnia 3 lipca 2003r.). Nalezy zwraca¢ szczegolng uwage na
mozliwos¢ wystepowania uzbrojenia podziemnego, umieszczonego zbyt plytko
pod powierzchnia ziemi. Wykopy pod stlupki do mocowania znakéw i tablic
nalezy wykonac recznie.
Montaz znakéw na stupkach stalowych ocynkowanych & 60 mm. Minimalna
odleglos¢ dolnej krawedzi znaku lub tablicy od powierzchni terenu min 2,2 m.
Osoby wykonujace roboty w pasie drogowym winny byé ubrane w odziez
ostrzegawcza o barwie pomararnczowej lub zoltej. Zaleca sie wyposazenie
odziezy w elementy odblaskowe o barwie z6ltej lub pomarariczowej utatwiajace
spostrzeganie przez kierujacych i pieszych.
O terminie rozpoczecia prac nalezy powiadomié zarzadce drogi, zarzadzajacego
ruchem z uwzglednieniem danych personalnych osoby odpowiedzialnej za
prawidlowe wykonanie oznakowania.

3.1 Lokalizacja
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3.2 Projektowana organizacja ruchu.
Schematy
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